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Robds vigiam
instalacoes derisco

000 Avigilinciaeasegu-
ranca de grandes infraestru-
turas, ou de instalacoes com
atmosfera toxica, explosiva
ou radioativa, pode passar
a ser feita por robos. A ideia
€ promover o patrulhamen-
to através de maquinas in-
teligentes e cooperativas. O
projeto esta a ser concebido
em Coimbra e € apoiado pelo
Portugal 2020.

Chama-se STOP (Seguran-
cas roboTicos coOPerativos)
e teve inicio a 1 de outubro
altimo. Trata-se da concecao
e desenvolvimento de um
projeto de alta diferencia-
¢do técnica e cientifica, que
obteve, alias, uma classifica-
cdo excelente por parte da
Agéncia Nacional de Inova-
cdo (ANI).

O projeto vai decorrer um
periodo de trés anos. Coor-
denada por Micael Couceiro,
CEO daempresa Ingeniarius,
0 STOP envolve também a UC
- Universidade de Coimbra
(como entidade do sistema
del&l)e o CTCV - Centro Tec-
nologico da Cerdmica e do
Vidro (como utilizador final
da solucdo).

Candidatado aosistema de
incentivos a I&D, no dmbito
do Portugal 2020, o STOP

Ambito: Regional

DR

Projeto liderado pela empresa Ingeniarius visa o

apresentou custos elegiveis
novalorde 541508,39€, sen-
do que 403602,94€ sdo com-
participados pelo programa
comunitario.

Em desenvolvimento
no CTCV

Em termos técnicos, o pro-
jetovisao patrulhamentode
estruturas sensiveis, utilizan-
do maltiplos robds coope-
rativos. Na génese estdo as
linhas de investigacdo pro-
movidas pela UC. A Ingenia-
rius cabe, agora, evidenciar
as vantagens econdmicas e
técnicas. “Tais evidéncias se-
rdo colocadas em pratica no
CTCV, perante um ptublico
especializado (equipas de
seguranca) e em situacoes
reais (vigilancia de edificios),
validando as metodologias
cientificas desenvolvidas

patrulhamento de infraestruturas por robds cooperativos

numa perspetiva tecnologica
para valorizacao comercial”,
refere Micael Couceiro.

De forma sucinta, a utili-
zacdo de equipas de robds
moveis inteligentes para pa-
trulhamento permite redu-
zir a exposicio humana em
tarefas repetitivas e de bai-
xo valor acrescentado, que
nalguns cenarios acarretam
risco para a vida humana.
Desta forma, os operadores
humanos sdo substituidos
por robos autonomos. O re-
sultado € um claro beneficio
para a qualidade de vida e
maior eficiéncia em tarefas
de carater repetitivo.

O projeto esta ainda em
fase inicial e pode ser acom-
panhadonarespetiva pagina
web (http:/mwww.stop.ingenia-
rius.pt/-stop-home.html).
| Paulo Marques



